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Abstract: 
Wykład jest wprowadzeniem do metod projektowania strategii i algorytmów sterowania 

nieliniowego. Na podstawie przykładów modeli układów technicznych takich, jak pojazdy kołowe, 

roboty mobilne, obiekty latające i kosmiczne, tzw.układy „niedosterowane” oraz modeli 

inspirowanych ruchem organizmów żywych, wykład prowadzi przez etapy projektowania sterowania 

nieliniowego, czyli przedstawia sposób budowania kinematycznych i dynamicznych modeli 

sterowania dla takich układów, a następnie projektowania strategii i algorytmów sterowania na 

poziomie modelu kinematyki i dynamiki. Wykład jest bogato ilustrowany przykładami, z literatury i 

prac badawczych autora wykładu, z zakresu modelowania i symulacji sterowania ruchem modeli 

układów technicznych. Wykład kończy podsumowanie – kierunki badań naukowych w zakresie 

sterowania nieliniowego. 

 


